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ABSTRAK 

 

Pemberian pakan ayam broiler pada umumnya dilakukan secara manual sehingga 

kurang efektif. Pemberian pakan ayam otomatis ini merupakan solusi yang tepat 

untuk memudahkan peternak dalam mengatur jadwal pemberian pakan. Pemberian 

pakan dilakukan sesuai dengan ketentuan jadwal waktu pemberian pakan. 

NodeMcu akan memproses keseluruhan alat dengan sistem menggunakan RTC 

(Real Time Clock) sebagai pengatur jadwal pemberian pakan ayam broiler. Motor 

Servo akan bergerak membuka katup pakan ketika jadwal pemberian pakan sudah 

ditentukan, dengan melalui aplikasi telegram alat ini dapat memberikan notifikasi. 

Kesimpulan dari penelitian ini adalah Rancang Bangun Sistem Pemberian Pakan 

Ayam Otomatis Menggunakan NodeMcu dapat berjalan dengan baik. 

Kata kunci : NodeMcu, RTC (Real Time Clock), Motor Servo, Notifikasi 

 

ABSTRACT 

 

Feeding broiler chickens is generally done manually so that it is less effective. 

Automatic chicken feeding is the right solution to facilitate farmers in arranging 

feeding schedules. Feeding is carried out in accordance with the provisions of the 

feeding time schedule. NodeMcu will process the entire tool with the system using 

rtc (Real Time Clock) as a broiler chicken feeding schedule organizer. Servo motor 

will move open feed valve when feeding schedule has been determined, by through 

telegram application this tool can give notification. The conclusion of this study is 

that the Design of Automatic Chicken Feeding System Using NodeMcu can run 

properly. 

Keyword : NodeMcu, RTC (Real Time Clock), Motor Servo, Notification  




