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ABSTRAK

Sistem perlintasan Kereta Api kadang-kadang membuat pengguna lepas

kontrol yang mungkin dapat membuat penerobosaan palang pintu yang sudah di

tutup. Tujuan dari penelitian ini adalah membuat suatu pintu automatis perlintasan

kereta api yang bisa menyadarkan kesalahan manusia untuk tidak menerobos dan

akibat dari terlambatnya pintu di tutup.

Berdasarkan masalah di atas dengan dengan demikian penulis membuat skripsi

alat pintu automatis untuk perlintasan kereta api dengan arduino AT-Mega 328,

dengan adanya pintu perlintasan automatis diharapkan mengurangi terjadinya

Human error dipintu perlintasan , agar penjaga palang pintu hanya cukup

melakukan pengawasan di tengah perlintasan agar tidak ada pelanggaran.

Dengan adanya permasalahan tersebut dihasilkan satu alat yaitu pintu

automatis untuk perlintasan kereta api yang di kontrol melalui sensor getar dengan

jarak getaran pada rel kereta 5 km, dan motor servo yang berfungsi untuk

mengontrol buka dan menutup pintu.

Kata Kunci : Sensor Getar, Servo, arduino AT-Mega 328

ABSTRACT

Railway crossing systems sometimes make the user loose control that may

make penerobosaan doorstop that have been closed. The purpose of this study is
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to make an automatic door railroad crossings that can sensitize human error to

not break through and as a result of delays at the closed door.

Based on the above issues with thus the author makes a thesis appliance door

automatically for railroad crossings with arduino AT-Mega 328, with their

crossings automatically expected to reduce the occurrence Human error on the

door of the crossings, in order to guard doorstop just enough to supervise in the

middle of the crossing in order not No offense.

Given these problems produced a tool that automatic doors for railway

crossings are controlled through a vibration sensor with a range of vibration on

the railway 5 km, and a servo motor that serves to control the open and close the

door.

Keywords: Vibrate sensor, Servo, arduino Mega AT-328
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