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ABSTRAK 

 

Rancang Bangun Alat Pemberi Pakan Ikan Berbasis Mikrokontroller ini 

adalah inovatif alat untuk mempermudah pemberian pakan ikan di kolam 

sederhana, sehingga ketika pemelihara ikan memiliki kesibukan atau mendapatkan 

kendala ketika meninggalkan kolam dalam jangka waktu cukup lama, ikan akan 

tetap terjaga dalam proses pemberian pakannya.  

Sistem yang dirancang terdiri dari beberapa bagian yaitu: catu daya, sistem 

kontrol, rangkaian mekanika dan program. Catu daya merupakan sumber daya 

untuk menjalankan seluruh sistem yang terdiri dari tegangan. Sistem kontrol berupa 

rangkaian elektronik yang didesain sedemikian rupa sehingga dapat berfungsi 

sebagai pengolah data dengan mikrokontroller sebagai pusat kendali.  

Bagian selanjutnya adalah rangkaian mekanika yang berfungsi untuk 

mengatur buka tutup pembuangan pakan pada alat pemberi pakan ikan. Bagian 

terakhir adalah program yang berfungsi untuk mengatur mikrokontroler sehingga 

dapat bekerja sesuai dengan fitur yang dikerjakan. 

 

Kata Kunci: Pakan Ikan, Mikrokontroller, Alat, Rancang Bangun.  
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ABSTRACT 

 

The design of this Microcontroller-Based Fish Feeding Tool is an 

innovative tool to make it easier to feed fish in simple ponds, so that when fish 

keepers are busy or encounter problems when leaving the pond for a long time, the 

fish will be maintained in the process of feeding them.  

The designed system consists of several parts, namely: power supply, 

control system, mechanical circuit and program. The power supply is a resource to 

run the entire system consisting of voltage. The control system is an electronic 

circuit designed in such a way that it can function as a data processor with a 

microcontroller as the control center.  

The next part is a series of mechanics whose function is to regulate the 

opening and closing of the feed disposal on the fish feeder. The last part is a 

program that functions to set up the microcontroller so that it can work according 

to the features being worked on. 

 

Keywords: Fish Feed, Microcontroller, Tools, Design. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 




