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ABSTRAK 

 

Sistem monitoring pencemaran udara berbasis Internet of Things (IoT) telah 

dirancang dan dikembangkan untuk memantau kualitas udara secara real-time. 

Sistem ini menggunakan perangkat keras yang terdiri dari Arduino Uno sebagai 

otak sistem, ESP8266 sebagai modul WiFi, dan tiga sensor gas MQ135, MQ7, dan 

MQ2, serta LCD dan buzzer sebagai antarmuka dan alat peringatan. Selain itu, data 

hasil pemantauan dapat diakses melalui aplikasi Blynk.. Arduino Uno berfungsi 

sebagai pusat pengendalian, mengambil data dari sensor-sensor gas dan DHT-11 

untuk memonitor konsentrasi gas berbahaya seperti CO2, karbon monoksida (CO), 

dan gas-gas yang mudah terbakar, serta suhu dan kelembaban udara. Data yang 

dikumpulkan dikirim melalui modul ESP8266 ke platform IoT yang terhubung ke 

cloud server. Sistem ini dapat memberikan informasi yang berharga bagi 

masyarakat, instansi pemerintah, dan lembaga kesehatan untuk memantau kualitas 

udara. Dengan menggunakan perangkat keras yang sangat terjangkau juga dapat 

mudah diimplementasikan dan ditingkatkan untuk pemantauan pencemaran udara 

yang lebih luas dan efektif di masa depan. 

 

Kata kunci : IoT, Arduino, ESP8266, Sensor MQ135, Sensor MQ7, Sensor MQ2, 

Sensor DHT-11, Blynk, Buzzer, LCD  
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ABSTRACT 

 

An Internet of Things (IoT) based air pollution monitoring system has been 

designed and developed to monitor real-time air quality. This system uses hardware 

consisting of Arduino Uno as the brain of the system, ESP8266 as a WiFi module, 

and three gas sensors MQ135, MQ7 and MQ2, as well as an LCD and buzzer as 

interfaces and warning devices. In addition, monitoring data can be accessed 

through the Blynk application. flammability, as well as temperature and humidity. 

The collected data is sent via the ESP8266 module to the IoT platform connected 

to the cloud server. This system can provide valuable information for the public, 

government agencies, and health agencies to monitor air quality. By using very 

affordable hardware it can also be easily implemented and scaled up for more 

extensive and effective monitoring of air pollution in the future.  

 

Keywords: IoT, Arduino, ESP8266, MQ135 Sensor, MQ7 Sensor, MQ2 Sensor, 

DHT-11 Sensor, Blynk, Buzzer, LCD  
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