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ABSTRAK 

 

Tujuan dari penelitian ini adalah untuk membuat sistem pemberian pakan ikan 

secara otomatis berdasarkan jadwal yang ditentukan dan monitoring kualitas air. 

Metode penelitian di bagi menjadi metode pengumpulan data, metode perancangan, 

pengembangan. Metode pengumpulan data yaitu survey, wawancara, observasi, 

dan studi Pustaka. Metode perancangan di bagi menjadi user interface dan metode 

perancangan alat. Metode pengembangan sistem yang di terapkan menggunakan 

metode prototype. Hasil dari penelitian ini adalah sistem berbentuk prototype 

dimana ketika RTC telah di atur sesuai jadwal maka Nodemcu memerintahkan 

motor servo untuk membuka katup pakan dan sensor pH dan Kekeruhan akan selalu 

mengukur nilai jika tidak ada perintah pemberian pakan pada RTC. Jika sensor pH 

membaca nilai yang tidak sesuai maka Nodemcu akan mengirim notifikasi kepada 

Bot Telegram secara terus menerus. 

 

Kata Kunci : Pakan otomatis, Telegram,  Internet of  Things, Monitoring kualitas 

air 
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ABSTRACT 

 

The purpose of this research is to create an automatic fish feeding system based on 

a predetermined schedule and water quality monitoring. The research method is 

divided into data collection method, design method, and development method. The 

data collection method includes survey, interviews, observations, and literature 

studies. The design method is divided into user interface and device design. The 

system development is implemented using the prototype method. The result of this 

research is a prototype system where, when the Real-Time Clock (RTC) is set 

according to the schedule, the NodeMCU commands the servo motor to open the 

feeding valve, and the pH and Turbidity sensors continuously measure their values 

if there is no feeding command on the RTC. If the pH sensor detects abnormal 

values, the NodeMCU will send continuous notifications to the Telegram Bot. 

 

Keywords: Automatic feeding, Telegram, Internet of Things, Water quality 

monitoring. 
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