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ABSTRAK 

 

Perkembangan teknologi di bidang otomasi telah banyak dimanfaatkan untuk 

mempermudah aktivitas manusia, salah satunya dalam pengelolaan sampah. Pada 

tugas akhir ini, dirancang dan dibangun sebuah sistem tempat sampah otomatis 

yang mampu memilah sampah logam dan non-logam secara otomatis. Sistem ini 

menggunakan ESP32 sebagai mikrokontroler utama, sensor ultrasonik untuk 

mendeteksi keberadaan objek, sensor logam (metal detector) untuk membedakan 

jenis material, serta motor servo sebagai penggerak mekanisme buka-tutup dan 

pemilah sampah. Proses perancangan meliputi pembuatan perangkat keras, 

pembuatan program, dan pengujian sistem. Kehadiran alat ini diharapkan dapat 

mendukung penerapan hidup bersih dan higienis dengan mengurangi kontak 

langsung serta mempermudah proses pemilahan sampah langsung saat dibuang. 

Kata Kunci: 

ESP32, Tempat Sampah Otomatis, Sensor Ultrasonik, Sensor Logam, Motor 

Servo, Pemilah Sampah, Otomasi. 
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ABSTRACT 

 

The advancement of automation technology has significantly contributed to 

simplifying various human activities, including waste management. This final 

project presents the design and development of an automated trash bin capable of 

sorting metal and non-metal waste automatically. The system is powered by the 

ESP32 microcontroller, utilizing an ultrasonic sensor to detect object presence, a 

metal detector to identify material type, and servo motors to control the lid 

mechanism and sorting process. The development involved hardware construction, 

software programming, and system testing. This device is expected to promote 

cleaner and more hygienic waste disposal by minimizing direct contact and 

streamlining the sorting process at the point of disposal. 

Keywords: 

ESP32, Automated Trash Bin, Ultrasonic Sensor, Metal Detector, Servo Motor, 

Waste Sorter, Automation. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


