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ABSTRAK 

Peningkatan jumlah kendaraan bermotor roda dua di Indonesia diikuti dengan 

tingginya angka pencurian sepeda motor. Sistem keamanan konvensional seperti 

kunci kontak, kunci ganda, atau rantai pengaman masih rentan dibobol dan tidak 

memberikan kemampuan pelacakan lokasi kendaraan. Masalah ini menimbulkan 

kesulitan bagi pemilik untuk menemukan kembali kendaraannya ketika dicuri. 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan membangun sistem keamanan 

kendaraan bermotor roda dua berbasis Internet of Things (IoT) yang mampu 

mendeteksi gerakan mencurigakan dan memberikan peringatan secara real-time. 

Sistem memanfaatkan NodeMCU ESP8266 sebagai pusat kendali, sensor getar 

MPU6050 untuk deteksi getaran, GPS Ublox NEO-6M untuk pelacakan lokasi, 

buzzer sebagai alarm, dan aplikasi Telegram sebagai media notifikasi. Metode 

pengembangan menggunakan pendekatan prototyping, dimulai dari analisis 

kebutuhan hingga tahap pengujian. Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem 

mampu mendeteksi getaran di atas ambang batas 2.0 m/s², mengaktifkan buzzer, 

dan mengirimkan notifikasi lokasi kendaraan secara real-time ke Telegram. Sistem 

ini efektif meminimalkan kesalahan deteksi serta memberikan solusi praktis dalam 

meningkatkan keamanan kendaraan bermotor roda dua. 

 

Kata Kunci: Internet of Things, Keamanan Kendaraan, NodeMCU ESP8266, 

Sensor Getar MPU6050, GPS Ublox NEO-6M, Telegram. 
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ABSTRACT 

The increasing number of motorcycles in Indonesia is accompanied by a high rate 

of motorcycle theft, while conventional security systems such as ignition keys, 

double locks, and security chains remain vulnerable and lack real-time location 

tracking capabilities. This research aims to design and develop an Internet of 

Things (IoT)-based security system for two-wheeled vehicles capable of detecting 

suspicious movements and providing real-time alerts. The system utilizes the 

NodeMCU ESP8266 as the main controller, the MPU6050 vibration sensor for 

motion detection, the GPS Ublox NEO-6M module for location tracking, a buzzer 

as an alarm, and the Telegram application as the notification medium. The 

development process follows the prototyping method, from requirement analysis to 

testing. The results show that the system can detect vibrations exceeding the 

threshold of 2.0 m/s², activate the buzzer, and send real-time location notifications 

to the owner's Telegram account. The system operates effectively, minimizes false 

detections, and provides a practical solution for improving the security of two-

wheeled vehicles. 

 

Keywords: Internet of Things, Vehicle Security, NodeMCU ESP8266, MPU6050 

Vibration Sensor, GPS Ublox NEO-6M, Telegram. 

 

 

 

 

 

 

 

  


